Universitatea “Babes-Bolyai” din Cluj-Napoca
Facultatea de Inginerie

FISA LABORATOR DIDACTIC

lucriri desfasurate la Inginerie Mecanica si echipamente pentru cercetare la Inginerie Mecanici

1. Denumire laborator: Organe de masini
2. Discipline deservite: Organe de masini I si II, Mecanisme I si I1,
Fiabilitate si diagnoza
3. Locatie (corp cladire, sala): E. 1.2
4. Suprafata: 75,80 m.p
5. Numar de locuri (studenti): 18
6. Dotare: echipamente (denumire, caracteristici, an de fabricatie, activitati desfasurate)
N Denumire echipament Caracteristici tehnice A:n . Activitati desfasurate
crt. fabricatie
Sistem pentru studiul
transmisiilor mecanice Roti cilindrice: z =30 dinti
Stand Incercari angrenaje combinate 36, 50, 60 dinti, m=2mm;
1. (cilindrice, conice si melcate), Roati conici: z = 30 dinti; 2008
tip G.U.N.T., 030.42000 GL 420 m =3mm; i =1;
Gear Assembly Unit: Combined unghiul intre axe 90°
Drives
Ansamblu pentru alinierea Motor de antrenare: asincron, 0.55kW,
elementelor transmisiilor mecanice 1400rpm;
(motor de antrenare, ax si roti Frana cu particule magnetice, ventilator si senzor
2. dintate), de temperaturd, cuplu de frinare maxim la 1A — 2008
tip G.U.N.T, 051.17200 MT 172 110 Nm.
Alignment of Drives, Shafts and Conectare: 230V, 50Hz,
Gears Monofazat
Ax cu lagare pentru ansamblul de la
3 punctual 20, tip G.U.N.T, 051.17000 | Ax: D =25 mm, fus de ax pentru cuplare: D = 16 2008

MT 170 Assembly Exercise:
Shaft with Journal Bearings

mm




Stand incercari transmisii prin
curele,
tip G.U.N.T, 052.50014 PT 500.14,
Belt Drive Kit

Roti de curea: D; = 125 mm,
D, = 63 mm, curea V: SPZ,
B = 10mm, L =912mm

2008

Sistem de diagnostic, pentru standul
de la punctul 22, tip G.U.N.T,
052.50000 PT 500 Machinery

Diagnostic System,
Base Unit

Motor asincron cu convertor de frecventa: 0,37

kW, 2800rpm, domeniul de turatii, obtinut cu

ajutorul convertorului de frecventa: 100 rpm -

6000rpm, 2 arbori: D = 20mm, 690g si 1300g;
2 volante neechilibrate:

D =150 mm, 1675g, cu greutati de echilibrare
(bolturi) interschimbabile. 2 blocuri cu lagare:
rolele interschimbabile, cuplul nominal: 15 Nm,
alimentare: 230V, 50Hz

2008

Set de instrumente si
program de evaluare,
pentru sistemul de la punctul 23,
tip G.U.N.T, 052.50004 PT 500.04
PC Based Evaluation Software &
Instrumentation Kit

2- senzori de acceleratie,
1- senzor de viteza,
1- placa multifunctionala, care sa achizitioneze si
sd conditioneze semnale preluate de la senzori si
sa realizeze alimentarea senzorilor si legitura cu
un PC. Softul permite prelucrarea semnalelor
achizitionate. Sistem de operare Windows XP.

2008

Dispozitiv de incarcare si de franare,
pentru standul de la punctul 22, tip
G.U.N.T, 052.50005 PT 500.05
Brake & Load Unit

Puterea de franare: 450W/3000rpm, raportul de
transmisie intre arborii franei:
i =3, frAnare directa: 200...2000 rpm, 1...10 Nm,
franare prin curea de antrenare: 600...6000 rpm,
0,3..3,3Nm

2008

Stand ptr studiul frecarilor din
lagare, tip G.U.N.T, 040.28200 TM
282
Journal Bearing Friction Apparatus

Fus: d = 30mm, | = 45mm, perechea de
frictiune:OL/ Bz

incércarea lagar: max. 525 N, M de frictiune:
max. 295Nmm, motor de curent alter. trifazat:
putere de iesire: 0,37 kW, clasa de vascozitate a
uleiului: 1ISO VG 100, T =-50...200°C, viteza:

0...3000rpm,
conectare: 230V, 50Hz

2008




Sistem pentru studiul Dimensiunile angrenajului: 282 x 138 x 188 2008
transmisiilor mecanice mm; 22kg, raport de transmitere: i = 2;
Kit pentru exercitiu de asamblare i=12,33;i=34,89
elemente de angrenare si de z=24; z= 28 dinti, m =1mm;
9. antrenare: angrenaj cilindric si melc: z= 3, r.m.: z= 27 dinti,
melcat m = 2.578 mm; cuplaje la
(melc/roata melcatd) Model de antrenare: D x I: 16 x 40 mm
referinta: iesire: D x 1: 40x60 mm
MT 110.02 — G.U.N.T. Hamburg dimensiuni totale: 700x380x320mm, masa 38 kg
raport de transmitere: i = 0,33 2008
distanta dintre axe: ajustabila
Kit detectare defecte in angrenaje profil de referinta: DIN 867
10. Model referinta: PT 500.15 angrenaj cilindric: m =2 mm
G.U.N.T. Hamburg Z, = 75 dinti, z; = 25 dinti,
dimensiuni si masa: 600x400x320 mm, 25 kg
compatibil cu sistemul PT 500
cuplaj cu bolturi (stift):bolturi centrate si 2008
PT 500.13 Kit cuplaje descentrate (1mm);
11. Model referinta: PT 500.13 cuplaj flansa: excentricitatea 0.2mm;
G.U.N.T. Hamburg dimensiuni: 400x300x170 mm, 11 kg
compatibil cu sistemul PT 500
motor asincron cu control de viteze: 100...6000 2008
PT 500.19 Kit vibratii rpm;
12 electromecanice puterea de iesire: 370 W;
' Model referinta: PT 500.19 excentr. armaturii: 0...0.2 mm
G.U.N.T. Hamburg dimensiuni si masa: 600x400x320 mm, 23 kg
compatibil cu sistemul PT 500
13 Set complet de arbori (axe) i 2008
' pentru GL 420
Sistem pentru studiul 2008
transmisiilor mecanice Roti cilindrice: z = 30 dinti
Stand Incercari angrenaje combinate 36, 50, 60 dinti, m=2mm;
14, (cilindrice, conice si melcate), Roaté conica: z= 30 dinti;

tip G.U.N.T., 030.42000 GL 420
Gear Assembly Unit: Combined
Drives

m =3mm; i =1,
unghiul intre axe 90°




Ansamblu pentru alinierea Motor de antrenare: asincron, 0.55kW, 2008
elementelor transmisiilor mecanice 1400rpm;
(motor de antrenare, ax si roti Frana cu particule magnetice, ventilator si senzor
15. dintate), de temperaturd, cuplu de franare maxim la 1A —
tip G.U.N.T, 051.17200 MT 172 110 Nm.
Alignment of Drives, Shafts and Conectare: 230V, 50Hz,
Gears Monofazat
Ax cu lagdre pentru ansamblul de la 2008
16 punctual 20, tip G.U.N.T, 051.17000 | Ax: D =25 mm, fus de ax pentru cuplare: D = 16
' MT 170 Assembly Exercise: mm
Shaft with Journal Bearings
Stand 1ncer(;2Lr:etl1:msm1su prin Rofi de curea: Dy = 125 mm, 2008
171 tip G.U.N.T, 05250014 PT 500.14, D = 63 mm, curea V: SPZ,
. . B =10mm, L =912mm
Belt Drive Kit
Motor asincron cu convertor de frecventa: 0,37 2008
kW, 2800rpm, domeniul de turatii, obtinut cu
. . . jutorul convertorului de frecventa: 100 rpm -
Sistem de diagnostic, pentru standul au o . )
1s. | tipGUN.T, 05250000 PT 500 0000rpm, 2 arboriz D - 20mn, 6308 51 1300g;
' Machinery Diagnostic System, _ e 1 hili
Base Unit D= 159 mm, 1675g, cu greutati de echi ibrare
(bolturi) interschimbabile. 2 blocuri cu lagare:
rolele interschimbabile, cuplul nominal: 15 Nm,
alimentare: 230V, 50Hz
Set de instrumente si 2- senzori de acceleratie, 2008
3 1- senzor de viteza,
program de evaluare, g . . g R .
. 1- placa multifunctionala, care si achizitioneze si
pentru sistemul de la punctul 23, < o o
19. tin G.UN.T. 052.50004 PT 500.04 sd conditioneze semnale preluate de la senzori si
FE) C B.asl,ed. E,valuétion Software ' & sa realizeze alimentarea senzorilor si legitura cu
Instrumentation Kit un PC. Softul permite prelucrarea semnalelor
achizitionate. Sistem de operare Windows XP.
Dispozitiv de Incarcare si de franare, Puterea de frangr;: ilSOW/3009rprfl, r'a.p ortul de 2008
entru standul de 1a punctul 22. ti transmisie intre arborii franei:
20. | P P L 3, franare directa: 200...2000 rpm, 1...10 Nm,

G.U.N.T, 052.50005 PT 500.05
Brake & Load Unit

franare prin curea de antrenare: 600...6000 rpm,
0,3...3,3Nm




Fus: d = 30mm, | = 45mm, perechea de 2008
frictiune:OL/ Bz
Stand ptr studiul frecarilor din incarcarea lagar: max. 525 N, M de frictiune:
21 lagare, tip G.U.N.T, 040.28200 TM max. 295Nmm, motor de curent alter. trifazat:
' 282 putere de iesire: 0,37 kW, clasa de vascozitate a
Journal Bearing Friction Apparatus uleiului: 1ISO VG 100, T =-50...200°C, viteza:
0...3000rpm,
conectare: 230V, 50Hz
Sistem pentru studiul Dimensiunile angrenajului: 282 x 138 x 188 2008
transmisiilor mecanice mm; 22kg, raport de transmitere: i = 2;
Kit pentru exercitiu de asamblare 1=12,33;1=34,89
elemente de angrenare si de z=24; z= 28 dinti, m =1mm;
22. antrenare: angrenaj cilindric si melc: z=3, r.m.: z=27 dinti,
melcat m = 2.578 mm; cuplaje la
(melc/roata melcatd) Model de antrenare: D x I: 16 x 40 mm
referinta: iesire: D x 1: 40x60 mm
MT 110.02 — G.U.N.T. Hamburg dimensiuni totale: 700x380x320mm, masa 38 kg
raport de transmitere: i = 0,33 2008
distanta dintre axe: ajustabila
Kit detectare defecte in angrenaje profil de referinta: DIN 867
23. Model referinta: PT 500.15 angrenaj cilindric: m=2 mm
G.U.N.T. Hamburg z, =75 dinti, z; = 25 dinti,
dimensiuni si masa: 600x400x320 mm, 25 Kg
compatibil cu sistemul PT 500
cuplaj cu bolturi (stift):bolfuri centrate si 2008
PT 500.13 Kit cuplaje descentrate (1mm);
24, Model referinta: PT 500.13 cuplaj flansa: excentricitatea 0.2mm,;
G.U.N.T. Hamburg dimensiuni: 400x300x170 mm, 11 kg
compatibil cu sistemul PT 500
Sistem pentru studiul 2008
transmisiilor mecanice Roti cilindrice: z = 30 dinti
Stand Incercari angrenaje combinate 36, 50, 60 dinti, m=2mm;
25. (cilindrice, conice si melcate), Roata conica: z = 30 dinti;

tip G.U.N.T., 030.42000 GL 420
Gear Assembly Unit: Combined
Drives

m =3mm; i =1,
unghiul intre axe 90°




Ansamblu pentru alinierea
elementelor transmisiilor mecanice
(motor de antrenare, ax si roti

Motor de antrenare: asincron, 0.55kW,
1400rpm;
Frana cu particule magnetice, ventilator si senzor

2008

26. dintate), de temperaturd, cuplu de franare maxim la 1A —
tip G.U.N.T, 051.17200 MT 172 110 Nm.
Alignment of Drives, Shafts and Conectare: 230V, 50Hz,
Gears Monofazat
27. Machete elemente Bare, parghii --
28. Machete cuple cinematice Elemente de legatura -
29. Mecanism cu piatra de cphsa n Parghii, cuple cinematice, element fix )
migcare de translatie
M i i lisa 1 N . . -
30. ecanism cu piatra de cutisan Parghii, cuple cinematice, element fix
miscare oscilantd
31. Mecanism patrulater articulat Parghii, cuple cinematice, element fix -
. . . . Cama, arbore, pinion, roata dintata, brat oscilant -
32. Mecanism cu cama pland rotativa ’ ;
Cu greutate
33 Mecanism cu cama plana rotativa si Cama plana rotativa, tachet cu rola, arc, roti -
" | tachet cu rola in miscare de translatie dintate conice
. . . . . Arbore conducator, arbore condus, discuri -
34. | Mecanism cu articulatie universala

gradate, cuplaj cardanic

B. Lucrari didactice deservite

B1. Disciplina Organe de masini I (ZLR3020)

L1. Norme de protectia muncii specifice laboratorului de O.M. Organizarea formatiilor de lucru. Comunicarea lucrarilor.

L2. Etalonarea cheilor dinamometrice, a cheilor si surubelnitelor limitative.

L3. Testarea cuplei cinematice de tip surub-piulita.

L4. Capacitatea portanta a asamblarilor prin suruburi solicitate de forte transversale

L5. Momentul de ingurubare si coeficientii de frecare la imbinari cu suruburi.

L6. Determinarea caracteristicii arcului elicoidal cilindric

L7. Recuperari. Evaluarea activitatii de laborator.




B2. Disciplina Organe de masini I1 (ZLR3026)

L1

Norme de protectia muncii specifice laboratorului de O.M. Organizarea formatiilor de lucru. Comunicarea lucrarilor.

L2.

Studiul transmisiilor prin curele trapezoidale

L3.

Testarea transmisiilor prin curele trapezoidale

L4.

Studiul transmisiilor prin lant

LS.

Studiul transmisiilor mecanice combinate

Leé.

Studiul solutiilor constructive de lagaruire a arborilor

L7.

Studiul cuplajelor permanente

L8.

Generarea profilului evolventic al danturilor rotilor dintate cilindrice

L9

. Reconstituirea elementelor geometrice ale unui angrenaj cilindric

L1

0. Reconstituirea elementelor geometrice ale unui angrenaj conic

L1

1. Constructia reductoarelor cu roti dintate cilindrice

L1

2. Studiul reductorului cu roti dintate cilindrice

L1

3. Determinarea randamentului mecanic al reductorului cilindric

L1

4. Recuperiri. Evaluarea activitatii de laborator.

B3. Disciplina Fiabilitate si diagnoza (ZLR3024)

L1

. Norme de protectia muncii specifice laboratorului de O.M. Organizarea formatiilor de lucru. Comunicarea lucrarilor.

L2

. Studiu practic al principalilor indicatori de fiabilitate

L3

. Vibrodiagnoza rulmentilor

L4

. Vibrodiagnoza transmisiilor prin curea

LS

. Vibrodiagnoza fisurilor din arbori

L6

. Vbrodiagnoza transmisiilor cu roti dint ate

L7

. Recuperari. Evaluarea activitatii de laborator.

Semnatura

Conf. univ. dr. ing. habil. KORKA Zoltan-losif



B4. Disciplina Mecanisme |

1. Norme de protectia muncii specifice laboratorului de Mecanisme. Organizarea formatiilor de lucru. Comunicarea ciclului da
lucrari.

2. Identificarea machetelor de mecanisme cu elemente articulate si cuple cinematice plane si spatiale.

3. Determinarea gradului de mobilitate al mecanismelor plane.

4. Determinarea parametrilor cinematici ai mecanismelor cu bare de clasa a II a. Schema cinematica. Determinarea traiectoriei
unui punct M de la un mecanism plan articulat.

5. Determinarea vitezei unui punct M de pe elementul unui mecanism plan, prin utilizarea metodei grafo-analitice.

6. Determinarea acceleratiei unui punct M de pe elementul unui mecanism plan articulat, prin utilizarea metodei grafo-analitice.

7. Evaluarea activititii pentru lucrarile de laborator.

B5. Disciplina Mecanisme 11

1. Norme de protectia muncii specifice laboratorului de Mecanisme. Organizarea formatiilor de lucru. Comunicarea ciclului de
lucrari.

2. Identificarea structurala si cinematicd a mecanismelor cu cama.

3. Trasarea profilului camelor plane.

4. Determinarea experimentald a momentului de torsiune la arborele mecanismului cu cama.

5. Geometria si cinematica angrenajului cilindric cu dinti drepti.

6. Cinematica unui grup serie de mecanisme ce transmit migcarea de rotatie.

7. Evaluarea activitatii pentru lucrdrile de laborator.

Semnatura

S.l. univ. dr. ing. VELA Daniel-Gheorghe




